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Cours Fondamentaux (3h)
e Langages d’actions et planification épistémique - Andréas Herzig (CNRS, IRIT)
e Apprentissage profond pour la vision - Elisa Fromont (Université de Rennes 1, IRISA)
¢ Planification sous incertitude - Olivier Buffet (INRIA, LORIA)
¢ Logique Floue et morphologie pour la vision - Isabelle Bloch (Télécom ParisTech)
e Introduction aux solveurs SAT & applications - Laurent Simon (Université de Bordeaux, LABRI)
e Coordination multi-robots - Olivier Simonin (INSA Lyon, CITI Lab)
Cours Avancés (1h30)
¢ |A & Robotique: problémes et enjeux - Malik Ghallab (CNRS, LAAS)
e Ethique de I'lA et de la robotique - Raja Chatila (UPMC, ISIR)
e Compétitions RobotCup et IA - Olivier Ly (Université de Bordeaux, LABRI)
e Véhicules autonomes - Christian Laugier (INRIA Rhéne-Alpes)



